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 N310 مدل TECOراه اندازي درايو 

اين .  پيوسته ايد بسيار خوشحاليم و به انتخاب شما تبريك مي گوييم             TECOاز اينكه شما به خانواده      
براي بدسـت آوردن اطلاعـات كـاملتر        .  را آموزش مي دهد    N310جزوه طريقه راه اندازي ساده دستگاه       
. ال برق به ورودي دستگاه ، از ولتـاژ آن مطمـئن شـويد       قبل از اتص  .حتماً اين دفترچه را مطالعه بفرماييد     

 ولت عرضه مي شوند ، توجه داشته باشيد كـه دسـتگاهي             380 و   220اين دستگاهها با دو ولتاژ ورودي       
 سـربندي  380V  يـا 220V و در حالتهاي  وصل نكنيد380V است را به ولتاژ 220Vكه ورودي آن 

  )به پلاك موتور توجه شود(.موتور بايد متناسب با ولتاژ خروجي باشد
 :نكات ايمني  

  .بدنه اينورتر به ارت بسته شود 
  .با دست خشك با كي پد دستگاه كار كنيد 
  .از نصب اينورتر در محيط هاي قابل اشتعال خودداري فرماييد 
  .از نصب اينورتر با توان پايين تر از توان موتور خودداري كنيد 
 گرد و غبار و اجسام ديگر به داخل اينورتر خودداري ، چوب، از ورود براده هاي آهن ، سنگ 

  .نماييد 
  . در صورت مشاهده هرگونه خطا اينورتر را خاموش نموده و با شركت تماس حاصل نماييد 
 دقيقه بعد از قطع 5سيم بندي مجدد و انجام هرگونه عمليات سخت افزاري جديد بايد حداقل  

 .رژ انجام گيردبرق ورودي و در زمان خاموش بودن چراغ شا

  . از اتصال سيم نول به ارت دستگاه خودداري فرماييد 
  :نكاتي در رابطه با نصب اينورتر 

 ، ســربندي موتــور 220VACتوجــه داشــته باشــيد كــه هنگــام اســتفاده از اينــورتر بــا ورودي  
 .  ، سربندي موتور  ستاره باشد 380VACمثلث و براي اينورتر با ورودي 

بلو برق در جايي نصب نماييد كه ذرات گرد و غبار هادي و مواد شيميايي و اينورتر را داخل تا 
  .رطوبت به داخل آن نفوذ نكند

  .دستگاه را بصورت عمودي و در محل ثابت و بدون لرزش  نصب نماييد 
  .در چهار طرف دستگاه فضاي مناسبي را جهت عبور جريان هوا در نظر بگيريد 
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  . مي باشد%95 و ميزان رطوبت كمتر از C°50~10-دماي محيط كاري اينورتر  
  .جهت رعايت اصول ايمني از فيوز و كنتاكتور بين برق اصلي و ورودي اينورتر استفاده نماييد 
بين موتور و ترمينال هـاي  ... محافظ نوسانات و  بانك خازني،،،كنتاكتورداز قرار دادن هرگونه كلي 

ن واسطه و بصورت مستقيم بـه موتـور متـصل           اينورتر بدو . (خروجي اينورتر جدا خودداري كنيد      
  )شود

  .خروجي اينورتر به هيچ عنوان  اتصال كوتاه نشود 
 L1(L) , L3(N) و در مدل تكفـاز بـه   L1,L2,L3درمدل سه فاز ولتاژ ورودي به ترمينالهاي  

 . وصل مي شودT1,T2,T3وصل مي شودو كابل موتور بصورت مستقيم به 

وتــور و اينــورتر باشــد، حتمــاً در مــسير بــرق ورودي فيــوز كابــل ورودي متناســب بــا جريــان م 
  )نصب چوك ورودي توصيه مي گردد.(مناسب قرار دهيد

  . متر الزاميست5استفاده از كابل شيلد دار در مسيرهاي بيشتراز 
 متر و در مواردي كه محل عبور كابل فرمان و قـدرت از           5كابل فرمان در مسيرهاي طولاني تر از         

  . حتماً بايدشيلددار باشديك كانال باشد ،
  .كابل هاي ورودي ، خروجي و فرمان دستگاه كاملاً بايدمستقل و جدا از هم باشند: توجه 
بـراي فواصـل طـولاني تـر مـي بايـد        .  متـر مـي باشـد   50فاصـله مجـاز بـين موتـور و اينـورتر       

ــردد      ــصب گ ــورتر ن ــي اين ــز در خروج ــصوص ني ــي مخ ــوك خروج ــا ،   . چ ــي ترميناله ــا بق م
 . لهاي فرمان مي باشند كه هيچگونه ولتاژي به آن متصل نمي شودترمينا

بـراي  . ( و نويز فيلتر ورودي در مدار قرار مـي گيرنـد           ACدر موارد خاص و بسته به نياز ، راكتور           
  )كسب اطلاعات بيشتر با شركت تماس حاصل فرماييد

  :توجه 
 ماتيك و كنتاكتورمصرف كننده محترم ، استفاده نكردن از قطعات حفاظتي كليد اتو

 سبب لغو گارانتي دستگاه در صورت بروز آسيب به وهمچنين عدم رعايت نكات ذكر شده،
  .درايومي شود
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  راهنمايي صفحه كليد

  
  

براي وارد شدن به تنظيمات گروه و زير گروه و نيز  : READ / ENTERكليد      .1
  .ذخيره اطلاعات

  . ش كردن درايوروشن وخامو : RUN / STOPكليد  .  2

در صورتيكه مرجع فرمان حركت ، ( . تغيير جهت گردش  : FWD / REVكليد   . 3
  )صفحه كليد باشد

  پايين براي تغيير در تنظيمات گروه و زير گروه يا تغيير در اطلاعات / كليدهاي بالا  .  4
  

  . مثل فركانس اصليعددي 
  . و زير گروهورود به تنظيمات گروه  : DSP / FUN كليد   . 5
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براي جابجايي چشمك زن در اعداد صفحه نمايش و يا براي پاك  : RESETكليد  .  6
  . كردن خطا

  .براي كسب اطلاعات بيشتر به دفترچه راهنما مراجعه فرماييد
 N310 مدل TECOنحوه راه اندازي و تنظيم پارامترهاي درايو 

 تنها در صورتي امكـان پـذير اسـت كـه درايـو در حالـت                 تغيير در پارامتر گروه و زير گروه درايو       : تذكر  
STOPقرار داشته باشد .  

  ، چراغ كوچك را فشار دهيد در اين لحظه دكمه بعــد از روشــن كــردن درايــو يكبــار 
  

نيــز روشــن مــي شــود ، بــر روي صــفحه  نوشــته شــده FUNســمت چــپ درايــو كــه زيــر آن كلمــه 
سـمت راسـت      عـدد  2د سـمت چـپ گـروه و          عـد  2 ظـاهر مـي شـود كـه          00 -00 عدد   نمايش درايو 

  .زير گروه رانشان مي دهند
   جهت حركت كرده و توسط دكمه هاي  عدد4مي توانيد بين اين   بوســـيله دكمـــه 

  
          .  مي توان عدد انتخاب شده را كم يا زياد كرد بالا و پايين روي كي پد

داده و سـپس بـه سـراغ عـدد زيـر گـروه              توجه داشته باشيد كه ابتدا عـدد گـروه مـورد نظـر را تغييـر                 
  .برويد

. را براي وارد شدن به پارامتر مي زنـيم        بعد از وارد كردن گروه و زير گروه مورد نظـر دكمـه              

  از وارد شدن به پارامتر مورد نظر ، توسط كليدهاي بالا و پايين ، مقدار مورد نظر خود انتخاب  بعد

 روي صفحه نمايش ظاهر مي شـود        ENDلت كلمه   را فشار دهيد ، در اين حا       كليد   ودوباره

  .كه خود بيانگر اتمام مراحل برنامه ريزي مي باشد

   :شده است  دادهدر ادامه تنظيم پارامترهاي مهم و كاربردي توضيح 

   تنظيم مد كنترلي اينورتر-1

  :د با تغيير اين پارامتر مد كنترلي اينورتر تغيير خواهد كر: نحوه كنترل 00-00پارامتر 
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در ايـن مــد  .  كــار خواهـد كــرد  V/Fدرايـو بــه صـورت ولــت بـر هرتــز يـا       : 0        :مقـدار پــارامتر  
  . را تنظيم كردV/F خاص ، منحني ي توان بر اساس مواردم

اين عملكرد براي مصارف .  يا برداري كار خواهد كرد vectorدرايو بصورت  : 1                         
  .است  معمولي مناسب 

   :V/F الگوهاي – 2

و با توجه به مقدار  بر اساس جدول زيرV/Fالگوهاي  : V/F الگوهاي ولت بر هرتز يا 01-00پارامتر 
 قسمت مصارف معمولي ، گشتاور راه اندازي افزايشي ، گشتاور راه اندازي كاهشي و 4 به  01-00

  .گشتاور ثابت تقسيم شده است
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  : ي  انتخاب مرجع دستور حركت اصل– 3

   :RUN مرجع  00-03پارامتر 

  .فرمان حركت و توقف توسط صفحه كليد انجام مي شود : 0:   مقدار پارامتر 

  .فرمان حركت و توقف توسط ترمينالهاي فرمان اينورتر صادر مي شود : 1                    

  .ا توقف به درايو داد مي توان فرمان حركت يRS-485بوسيله پورت ارتباطي  : 2                    

   : انتخاب مرجع براي تغيير فركانس و استفاده از ولوم بيروني جهت تنظيم فركانس – 4

  : مرجع فركانس اصلي  00-05پارامتر 

  .تغيير مي كند و   فركانس توسط كليدهاي  : 0   :  مقدار پارامتر 
  .ظيم مي شودتوسط ولوم روي دستگاه تنفركانس  : 1                      
  . يا ولوم بيروني تغيير مي كند)AI1 (فركانس توسط يك ورودي آنالوگ : 2                      
  .فركانس توسط يك ورودي ديجيتال تغيير مي كند : 3                      
  . مي توان فركانس را تغيير دادRS-485بوسيله پورت ارتباطي  : 4                      

وكنتــرل دور بــا ولــوم روي دســتگاه بــه جــاي صــفحه كليــد فقــط كافيــست ، مطــابق بــا  تغييــر بــراي
 تغييــر 1 بــه 0 را از 00-05آنچــه در بخــش برنامــه ريــزي درايــو توضــيح داده شــد ، مقــدار پــارامتر 

  .داد 

 2به  0 را از  00-05براي تغيير و كنترل دور با ولوم بيروني به جاي صفحه كليد بايد مقدار پارامتر 
.  مي توان دور موتور را كنترل كرد COM و AI1 و 10V اكنون از طريق ترمينالهاي .تغيير داد 

  . مطابق شكل زير وصل گردد AI1توجه داشته باشيد سر وسط ولوم به ترمينال 
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 عــدد شاســي مــي تــوان ســرعت را 2توســط ( بــراي تغييــر و كنتــرل دور بــا ولــوم ديجيتــال بيرونــي 
 تبـديل  3 بـه  0 را از 05 - 00 بـه جـاي صـفحه كليـد بايـد مقـدار پـارامتر        ) دادكـاهش يـا افـزايش   

ــارامتر   ــدار پ ــين مق ــرد و همچن ــدد 01-02ك ــه ع ــارامتر 15 را ب ــدد 01-03 و پ ــه ع ــر 16 را ب  تغيي
 و S4 فركـــانس افـــزايش و بوســـيله ترمينالهـــاي COM و S3اكنـــون بوســـيله ترمينالهـــاي . داد

COMبد  فركانس ، كاهش مي يا .  

چنانچه ميـزان ايـن    مربوط به نحوه تغيير فركانس بوسيله ولوم ديجيتال بيروني است ، 01 -07پارامتر 
 باشد ، با فشار دادن ولوم فركانس بصورت پيوسته تغيير مي كند اما اگر مقدار اين پـارامتر     0.00پارامتر  

، به مقدار اين پارامتر    توجه    به هر عدد ديگري تبديل شود ، فركانس به صورت پله اي خواهد بودوبا              0از  
  .با هر بار فشار دادن ولوم ، فركانس به اندازه اين مقدار تعريف شده ، تغيير خواهد كرد

   :  و مي نيمم تنظيم فركانس ماكزيمم– 5

     400.00Hz ~ 0.01محـدوده انتخـاب مـا در ايـن پـارامتر بـين        : ماكزيمم فركـانس  00-07 رپارامت
  . مي باشد50Hzارخانه مقدار مي باشد كه تنظيمات ك

 مي باشد 399.99 ~ 0.01محدوده انتخاب ما در اين پارامتر بين :  مي نيمم فركانس  00-08پارامتر 
  .اشدب مي 0.00Hzكه تنظيمات كارخانه مقدار 

  ) :Dec1(و شيب سرعت در هنگام توقف ) Acc1( تنظيم شيب سرعت در هنگام حركت – 6

مدت زمانيكه از لحظه اسـتارت  : عيين مدت زمان افزايش شتاب سرعت اصلي  ت 00-09پارامتر ) الف   
 بـراي آن   00-05كردن موتور ، طول مي كشد تا دور موتـور بـه فركانـسي برسـد كـه توسـط پـارامتر        

اسـت و بـراي راه انـدازي نـرم      ثانيه قابل تنظيم 3600.0 ~0.1مقدار اين پارامتر از .مشخص كرده ايم
  .متر استفاده مي شودموتور از اين پارا

مدت زمانيكه ازلحظه دادن :  تعيين مدت زمان كاهش شتاب سرعت اصلي  00-10پارامتر )     ب
مقداراين پارامتر نيز از . فرمان توقف به موتور ، طول مي كشد تا دور موتوراز فركانس اصلي به صفربرسد

  . قابل تنظيم استوتور ثانيه و براي ايست نرم موتور يا ايست سريع م  0.01~3600.0 
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  چپگرد آن/ استفاده از ترمينالهاي فرمان اينورتر براي راه اندازي دستگاه وراستگرد   – 7

  ) :MFIT( مد راه اندازي توسط ترمينالهاي ورودي  00-11پارامتر 

راستگرد درايورا توسط ترمينالهاي /  و چپگرد RUN/STOPبوسيله اين پارامتر ميتوان نحوه عملكرد 
  :غيير داد رجي تخا

و كليد ديگر مربوط به  )راستگرد/ (STOPيك كليد مربوط به راستگرد  : 0:       مقدار پارامتر 
STOP) /خواهد بود)چپگرد .  

/  راستگرد (و كليد ديگر مربوط به ) RUN / STOP (يك كليد مربوط به : 1                        
  .  خواهد بود )چپگرد

ط به كليد مربو و يك STOP يك مربوط به RUNيك كليد مربوط به : 2                         
  . خواهد بود)چپگرد/ راستگرد (

  
  :  ترمينالهاي خروجي چند منظوره – 8

   :10-01 و 09 -01 پارامتر 

 R1B،  ) كنتاكـت نرمـال بـاز        ( R1A با تيغه هاي     RY1 يك عدد رله خروجي      N310در درايو مدل    
تيغـه هـاي رلـه      .  داريـم    TR1و يك عدد ترانزيـستور      ) تيغه مشترك  (R1Cو  )  بسته   كنتاكت نرمال (
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 و ترمينال خروجـي ترانزيـستور توانـايي تحمـل           1A با جريان    30VDC يا   250VACتوانايي تحمل   
30VDC 200 با جريانmAرا دارند .  

  .  شدن اينورتر ، خروجي فعال مي شود  RUNبعد از : 0     :   مقدار پارامتر 
  . ، خروجي فعال مي شود Faultرخ دادن بعد از  : 1                          
ــارامتر     : 2                           ــده در پ ــيم ش ــانس تنظ ــه فرك ــيدن ب ــد از رس ــي 11-01بع  ، خروج

  .فعال مي شود 
در . ( ، خروجي فعـال مـي شـود    12-01 ±11-01بعد از رسيدن به فركانس  : 3                          

  . ) بار فعال مي شود2اينحالت خروجي 
 باشـد، خروجـي فعـال       11-01زمانيكه مقدار فركانس خروجي بيشتر از مقدار         : 4                          

  .مي شود 
عـال  ،خروجي ف باشـد  01-11زمانيكه مقدار فركانس خروجي كمتر از مقـدار   : 5                          

  .مي شود
  .فعال مي شود خروجي  اتوماتيك ،Restartبعد از  : 6                          
  .فعال مي شود خروجيبعد از قطع برق موقت ،  : 7                          
  . فعال مي شودخروجي بعد از اتفاق افتادن توقف اضطراري ، : 8                          

  .فعال مي شود خروجي، ) Base Block(بعد از توقف سريع  : 9                          
  . فعال مي شودخروجي ،)OL1(بعد از حفاظت اضافه بار موتور  : 10                          
  .فعال مي شود خروجي ،)OL2(بعد از حفاظت اضافه بار درايو  : 11                          

  .فعال مي شود خروجي ،)OL3(بعد ازحفاظت اضافه گشتاور  : 12                          
  . فعال مي شودخروجي  ،PIDسيگنال فيدبك  بعد از قطع : 13                          

  بر روي صفحه نمايش...   نمايش پارامترهاي اضافي مانند جريان خروجي ، دور موتور و- 9
  :  مدهاي نمايش  11-00پارامتر 

 مي باشد كه با يك كردن هركدام از اين ارقام مي توان 00000مقدار اين پارامتر بصورت پيش فرض 
  موارد زير را مشاهده كرد،
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بـا يـك كـردن اولـين رقـم از سـمت راسـت        (نمـايش جريـان موتـور    : xxxx1         :  مقدار پارامتر 
  )مي توان جريان موتور را مشاهده كرد

                               xxx1x:   موتور ولتاژ نمايش    
                                xx1xx :  نمايش ولتاژDC BUS  

                               x1xxx : نمايش دما  
                               1xxxx :  نمايش فيدبكPID  

  .ير فعال مي شود مربوطه غپارامتربا صفر بودن هر كدام از ارقام بالا نمايش 

  : جهت توقف سريع DC استفاده از ترمز – 10

ــا  04-15پارامترهــاي  ــور ترمــز    04-17 ت ــودن ايــن پارامترهــا ، پــس از ايــست موت ــا فعــال ب  ، ب
را قفـل نگـه مـي دارد تـا هـرز      شـفت موتـور     DCمغناطيسي عمل مي كنـد و بـا تزريـق يـك ولتـاژ      

 در هنگــام توقــف را DCكــانس شــروع تزريــق ترمــز  مــي تــوان فر 04-15 بوســيله پــارامتر .نگــردد
 مربـوط بـه تنظـيم     04-16 پـارامتر  . مـي باشـد  10.00Hz~0.10ايـن فركـانس بـين    .تنظيم نمـود 

بــسته بــه ميــزان ســختي بــار روي موتــور، ميــزان .درصــد ميــزان انــرژي ترمــز مغناطيــسي مــي باشــد
  . قابل تغيير است%150~0ز اين پارامتر ا. تزريق شده به موتور قابل تنظيم مي باشد انرژي

توصيه مي شود مقدار اين پارامتر را تا جايي بالا ببريد كه لازم است، چون با افزايش اين انـرژي ، ولتـاژ                       
DCبيشتري به سيم پيچهاي موتور اعمال شده و باعث داغ شدن يا حتي صدمه به موتور مي شود .  

ايــن زمــان مــدتي . يــسي مــي باشــد مربــوط بــه تعيــين مــدت زمــان ترمــز مغناط  04-17پــارامتر 
است كه درصورت انتخـاب ترمـز مغناطيـسي شـفت موتـور قفـل بـاقي مـي مانـد و ايـن مـدت زمـان                            

در تنظــيم ايــن زمــان نيــز دقــت كنيــد، زيــرا در صــورت  .  ثانيــه قابــل تنظــيم اســت 25.5~0.0از 
  .تنظيم غلط موتور آسيب ديده يا داغ مي كند 

   هنگام راه اندازي اضافه كردن گشتاور دستگاه– 11

در فركــانس هــاي پــايين ، زمانيكــه موتــور در حــال حركــت اســت ، افــت تــوان    :  05-00پــارامتر 
ميـزان ايـن افـزايش تـا        . ، مـي تـوان گـشتاور را افـزايش داد          جبـران ايـن افـت        بـراي . بوجود مي آيد    
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ده غيــر در تنظيمــات ايــن پــارامتر صــفر نــشان دهنــ.  ميــزان نــامي گــشتاور موتــور مــي باشــد30%
 V/Fبـه يـاد داشـته باشـيد بـراي تغييـر ايـن پـارامتر درايـو در مـد                      . فعال بودن اين قابليت مي باشد     

  )0=00-00.(باشد

   فعال كردن قابليت ذخيره انرژي– 12

   : 05-10پارامتر 

  غير فعال : 0:     مقدار پارامتر 

   MFITقابليت ذخيره انرژي كنترل شده توسط  : 1                      

در برخي از موارد مانند راه اندازي پمپ و فن ، در ابتدا نياز به گشتاور راه اندازي بالايي داريم ، اما پـس                        
 مي توانيم  05-10اوليه نيازي به اين گشتاور بالا نيست ، در نتيجه بوسيله تنظيم پارامتر از راه اندازي 
   .را كاهش دهيم ولتاژ خروجي

 بايـد روي  05 -01 ~ 00 -01يعني پارامترهاي ) MFIT(مينالهاي ورودي براي اين منظور يكي از تر
چنانچه اين عمل را انجام بدهيم ولتاژ خروجي بـه تـدريج كـاهش              .تنظيم شود ) ذخيره انرژي  ( 12عدد  

 .يافته تا به ولتاژ اصلي برسد

  . امكانپذير استV/Fاين قابليت فقط در مد : نكته 

   قفل كردن پارامترها– 13

   : 12 -07تر پارام

  .همه پارامترها قابل تنظيمند : 0:       مقدار پارامتر 

   قفل مي شوند16-03 ~01 -03پارامترهاي  : 1                        

   قفل نيستند و ما بقي پارامترها قفل هستند16-03 ~01-03فقط پارامترهاي  : 2                        

  همه پارامترها قفل مي شوند : 3                        
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   كنترل نحوه عملكرد فن اينورتر– 13

   :  07-13پارامتر 

  . متناسب با دما ، بصورت اتوماتيك فن اينورتر روشن خواهد شد : 0:       مقدار پارامتر 

  . كندزمانيكه فرمان حركت به اينورتر داده مي شود ، فن نيز شروع به كار مي  : 1                        

  . با روشن شدن اينورتر فن دائم روشن است : 2                        

 . فن اينورتر هميشه خاموش است و هيچگاه شروع به كار نمي كند : 3                        

   Jog تنظيم فركانس – 14

  00 -12پارامتر 

 00 -12امه ريـزي شـده در پروگـرام         جاگ قابليتي مي باشد كه با فعال شدن آن ، موتور با فركانس برن             
 01 -04 وارد و سـپس در پروگـرام   00 -12بنابراين فركانس مورد نظر خود را در پروگرام       . مي چرخد   

 درايـو بـا     S5 را وارد نماييد، با اين تنظيم پس از تحريك ترمينال            7 عدد   01 -05 و در پروگرام     6عدد  
 بـه صـورت چپگـرد       Jog درايو بـا فركـانس       S6نال    به صورت راستگرد و با تحريك ترمي        Jogفركانس  

  .حركت مي كند

   تنظيم سرعت هاي حافظه اي– 15

   03 – 16 تا 03 – 01پارامتر 

اين مقادير سـرعت در گـروه       . بصورت حافظه اي مي باشد      ) فركانس يا دور    ( اين دستگاه داراي سرعت     
الت از طريـق كنتـرل خـارجي بايـد          براي فعال شدن هر ح    .  قابل تعريف مي باشد      03 -16 تا   03 -01

  :بصورت زير عمل نمود 

در ايــن حالــت بــا فعــال .  وارد نماييــد03 -16تــا  03 -01ابتــدا فركانــسهاي مــورد نظــر خــود را در
ــاي   ــدن ترميناله ــوند   S5 و S4 و S3ش ــي ش ــال م ــه اي فع ــرعتهاي حافظ ــانس  .  س ــمن فرك در ض

  . ، فركانس كي پد مي باشد03 -01
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  مات اوليه كارخانه برگشت به تنظي– 16

كه كارخانـه بـراي آن در نظـر گرفتـه اسـت بـاز گـردد،                 براي اينكه كليه تنظيمات درايو ، به تنظيماتي         
 بـه   0000 را از    12 -06كافيست مطابق آنچه در تنظيمات پارامترها توضيح داده شد ، مقـدار پـارامتر               

  . تغيير داد1150

  :RUNبدون زدن مجدد كليد از قطع برق  فعال كردن تايمر براي زمان روشن شدن پس– 17

ــاي  ــن      N310اينورتره ــوند ، داراي اي ــي ش ــرل م ــي كنت ــاي بيرون ــط ترميناله ــه توس ــالتي ك  در ح
قابليت مي باشند كه پس از وصل شـدن بـرق ، بـه صـورت خودكـار بـدون نيـاز بـه فـشار دادن كليـد                             

RUN    يري تعريـف كـرد كـه       همچنـين بـراي ايـن درايوهـا مـي تـوان زمـان تـاخ               .  شروع به كار كنند
  .پس از گذشت اين زمان ،درايو شروع به حركت كند

 از صفحه كليد به ترمينالهاي بيروني ، براي فعـال كـردن ايـن قابليـت بايـد                   RUNپس از تغيير مرجع     
 را  04 -10 قرار داد ، براي تنظيم زمان تاخير آن بايـد مقـدار پـارامتر                0را عدد    04 -09مقدار پارامتر   

 ثانيه قابل تغيير است و تنها زماني عمـل مـي كنـد كـه پـارامتر      300.0 ~ 1.8ين پارامتر از ا.تغيير داد
  . فعال شده باشد04 -10

  استفاده از مقاومت ترمز– 18

زماني كه بار زيادي به موتور وصـل بـوده و موتـور در حـال حركـت باشـد و بـه اينـورتر فرمـان توقـف                             
لـت ژنراتـوري ايجـاد مـي شـود و  موتـور چرخانـده شـده                  بدهيم بار موتور را مـي چرخانـد ، يعنـي حا           

توانـايي تحمـل   از طـرف ديگـر چـون خـازن هـاي اينـورتر       .  زيـادي توليـد مـي كنـد      ژتوسط بار ، ولتا   
ــاكزيمم  ــد  VDC 400م ــا را دارن ــه ژو ولت ــالاتر ب ــاظتي   آن ب ــدارات حف ــاند ، م ــي رس ــا آســيب م ه

 افــزايش يافتــه تــا Decتوماتيــك زمــان اينــورتر فعــال شــده و خروجــي قطــع مــي شــود و يــا بطــور ا
ولتاژ توليـد شـده توسـط موتـور كـاهش يابـد بنـابراين مـدت زمـان زيـادي طـول مـي كـشد تـا بـار                               

  .بياستد

 از يك مقاومت ترمز استفاده مـي كنـيم          )و براي داشتن يك توقف سريع        ( براي جلوگيري از اين حالت    
ستفاده از مقاومت ترمز بايد تغييراتي در پارامتر هـاي          اما پيش از ا   .تا ولتاژ اضافي در مقاومت تخليه شود      
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اينورتر داده شود و حالت محافظت اتوماتيك را غير فعال كنيم تا خروجي اينورتر قطع نشود و ولتـاژ بـه            
  .سمت مقاومت ترمز هدايت شده و در آنجا تخليه شود، تحت اين شرايط موتور سريعتر مي ايستد

  .  قرار دهيم 00010 =00 -07 كافيست مقدار پارامتر E310در مدل براي فعال كردن مقاومت ترمز 
ايـن مقاومـت    . جدول مشخصات مقاومت هاي مناسب براي هر رنج تواني اينورتر به پيوست آمده اسـت              

متصل مي شود زيرا تا اين   P, R بصورت مستقيم به ترمينال هاي25HPبراي اينورتر هاي با توان زير 
 و بالاتر براي استفاده     25HPا داراي واحد ترمز داخلي هستند اما براي اينورتر هاي           رنج توان ، اينورتر ه    

داريـم و مقاومـت ترمـز بـه واحـد ترمـز       ) Braking unit(از مقاومت ترمز ، نياز به واحد ترمز خارجي
 .خارجي وصل مي شود
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  جدول پيغام هاي اعلام نقص دستگاه
  معمول درايو ، مفهوم ونحوه رفع آنها آشنا خواهيد شددر زير با چند نمونه از خطاهاي    

  پيغام خطا  مفهوم  نحوه رفع خطا

   نصب ولتاژ ورودي-
 - OV -  اضافه ولتاژ   نصب مقاومت ترمز-

  - LV -  كاهش ولتاژ ورودي   بررسي ولتاژ ورودي-
   خنك كردن محيط-
 - OH -  گرماي بيش از حد مجاز   اطمينان از سالم بودن فن-

 CTER  خطاي سنسور جريان  اس با شركت  تم-

   كاهش بار-
 OC  اضافه جريان   افزايش قدرت درايو و موتور-

   افزايش توان موتور-
 OL1  بار زياد موتور 08~05-07تنظيم صحيح  -

   كاهش بار-
 OL2  بار زياد اينورتر  افزايش قدرت درايو و موتور  -

   افزايش توان اينورتر-
       و11-07 تنظيم صحيح -

07-12 

 OL3  اضافه گشتاور

 04-04 افزايش مقدار پارامتر -
   Acc زمان افزايش -
   افزايش توان موتور-

كاهش ولتاژ شديد در 
  LV - C  هنگام عملكرد

   چك كردن موتور و سيم بندي-
   تماس با شركت-

اضافه جريان در لحظه 
 OC – S  استارت

گام كاهش اضافه جريان هن  )Dec) 10- 00 افزايش زمان -
 OC - D  سرعت
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  )Acc) 09- 00 افزايش زمان -
   چك كردن موتور و سيم بندي-
   تماس با شركت-

اضافه جريان هنگام افزايش 
 OC - A  سرعت

   افزايش توان اينورتر-
  تماس با شركت -

اضافه جريان در سرعت 
 OC - C  ثابت

 Dec افزايش زمان -
   استفاده از مقاومت ترمز -
   اينورترافزايش توان -

اضافه ولتاژ درهنگام 
 OV - C  كاهش سرعت/ عملكرد

   افزايش فركانس-
توقف هنگاميكه فركانس 

 STP0  خيلي پايين است

 قرار 0=09-04 مقدار پارامتر -
 STP1  خطاي راه اندازي مستقيم  .دهيد

 قرار 1=02-04   مقدار پارامتر-
  .دهيد

خطاي توقف وقتي مرجع 
RUN ترمينالهاي خارجي 
شند و كليد با

RUN/STOP كي پد 
  هم فعال باشد

STP2 
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4.3 N310 Programmable Functions List 

Parameter 
Group No. 

Description 

00- The basic parameters group 

01- External terminal digital signal input function group 

02- External terminal analog signal input function group 

03- Preset Frequency function group 

04- Start/Stop command group 

05- V/F command group 

06- Motor parameter group 

07- Protection function group 

08- Communication function group 

09- PID function group 

10- Assistant function group 

11- Keypad display group 

12- User parameter group 

13- Auto Run(Auto Sequencer) function group 

 
0- The basic parameters group 

Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks

00-00 Control Mode 
0: Volts/Hz 
1: Vector (General Purpose) 

0  

00-01 Volts/Hz Patterns (V/F) 0~18 0/9 *5 
00-02 ----- ----- ----- Reserved

00-03 
Main Run 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: External Run/Stop Control 
2: Communication 
3: Expansion card (Reserved) 

0 

 

00-04 
Subsidiary Run 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: External Run/Stop Control 
2: Communication 
3: Expansion card (Reserved) 

0 

 

00-05 
Main Frequency 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: Potentiometer on Keypad 
2: External AI1 Analog Signal Input  
3: External Up/Down Frequency Control  
4: Communication setting Frequency 

0  
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00-06 
Subsidiary Frequency 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: Potentiometer on Keypad 
2: External AI1 Analog Signal Input  
3: External Up/Down Frequency Control  
4: Communication setting Frequency 

0  

00-07 Frequency Upper Limit (Hz) 0.01~400.00 50.00/60.00  
00-08 Frequency Lower Limit (Hz) 0.01~399.99 0.00  
00-09 Acceleration Time 1(Seconds) 0.1~3600.0 10.0 *1 
00-10 Deceleration Time 1(Seconds) 0.1~3600.0 10.0 *1 

00-11 
Operation modes for external 
terminals 

0: Forward/Stop-Reverse/Stop 
1: Run/Stop-Forward/Reverse 
2: 3-Wire Control Mode-Run/Stop 

0  

00-12 Jog Frequency (Hz) 1.00~25.00 2.00 *1 

00-13 
Jog Acceleration Time (MFIT) 
(Seconds) 

0.1~25.5 0.5 *1 

00-14 
Jog Deceleration Time (MFIT) 
(Seconds) 

0.1~25.5 0.5 *1 

 
 
1- External terminal digital signal input function group 

Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks

01-00 Multifunction Input Term. S1 0  
01-01 Multifunction Input Term. S2 1  
01-02 Multifunction Input Term. S3 2  
01-03 Multifunction Input Term. S4 3  
01-04 Multifunction Input Term. S5 4  

01-05 Multifunction Input Term. S6 

0: Forward/Stop Command  
1: Reverse/Stop Command   
2: Preset Speed unit  0 (3-02)  
3: Preset Speed unit  1 (3-03) 
4: Preset Speed unit  2 (3-05) 
5: Preset Speed unit  3 (3-09) 
6: Jog Forward Command 
7: Jog Reverse Command 
8: Acc/Dec 2 
9: Emergency Stop 
10: Base Block 
11: Speed Search 
12: Energy Saving (V/F) 
13:Main/Alt run Command select 
14: Acc/Dec Disabled 
15: Up Command 
16: Down Command 
17: Main/Alt Frequency Command select 
18: PID Function Disabled 
19: Integration Value Resets to Zero 
20: Reset 
21:KEB function 
22: Auto _ Run Mode 

20  

01-06 
Multifunction terminal S1~ S6 confirm 
the scan times 

1~ 200 (mSec X 2 ) 10  

01-07 Up/Down (Hz) 0.00~ 5.00 0.00  



  Chapter 4 Software Index 

4-9 

01-08 Up/Down keep Frequency mode 

0: When Up/Down is used, the preset 
frequency is held as the inverter stops, 
and the UP/Down function is disabled. 

1: When Up/Down is used, the preset 
frequency is reset to 0 Hz as the 
inverter stops. 

2: When Up/Down is used, the preset 
frequency is held as the inverter stops, 
and the UP/Down is available.   

0  

01-09 Output Relay RY1 Operation Mode 1  

01-10 Output Relay TR1 Operation Mode 

0: Run 
1: Fault 
2: Frequency Reached 
3: Set Frequency 
4: Frequency Threshold Level 
  (> 1-11) - Frequency Reached 
5: Frequency Threshold Level  

(< 1-11) - Frequency Reached 
6: Auto Restart 
7: Momentary AC Power Loss 
8: Emergency Stop Mode 
9: Base Block Stop Mode 
10: Motor Overload Protection(OL1) 
11: Drive Overload Protection(OL2) 
12: Over torque Threshold Level(OL3) 
13: PID Feedback Signal Loss 
 

0  

01-11 Frequency Output Setting (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
01-12 Frequency Detection Range 0.00 ~ 30.00 2.00 *1 

01-13 S1~ S5 switch type select 

xxxx0: S1  NO   xxxx1: S1  NC 
xxx0x: S2  NO   xxx1x: S2  NC 
xx0xx: S3  NO   xx1xx: S3  NC 
x0xxx: S4  NO   x1xxx: S4  NC 
0xxxx: S5  NO   1xxxx: S5  NC 

00000  

01-14 S6 switch type select 
xxxx0: S6  NO      
xxxx1: S6  NC 

00000  

※ “NO”: Normal open, “NC”: Normal close. 

2- External terminal analog signal input function group 
Function 
Code No. Description Range/Code Factory

Setting Remarks

setting AI1 AI2 
0 0~10V (or 0~20mA) 0~10V (or 0~20mA) 
1 0~10V (or 0~20mA) 2~10V (or 4~20mA) 
2 2~10V (or 4~20mA) 0~10V (or 0~20mA) 

02-00 
AI1/AI2 analog Input signal type 
select 

3 2~10V (or 4~20mA) 2~10V (or 4~20mA) 

0  

02-01 AI1 Signal Verification Scan 1 ~ 200(mSec × 2) 100  

02-02 AI1 Gain (%) 0 ~1000 100 *1 

02-03 AI1 Bias (%) 0.0 ~100.0 0.0 *1 

02-04 AI1 Bias Selection 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 
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02-05 AI1 Slope 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 

02-06 AI2 function Select 
0: PID feedback signal 

1: AI2 Bias signal input 
0  

02-07 AI2 Signal Verification Scan 1 ~ 200(mSec × 2) 100  

02-08 AI2 Gain (%) 0 ~1000 100 *1 

02-09 AI2 Bias (%) 0.0 ~100.0 0.0 *1 

02-10 AI2 Bias Selection 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 

02-11 AI2 Slope 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 

02-12 Analog Output Mode(FM+) 

0: Output Frequency  

1: Frequency Setting 

2: Output Voltage 

3: DC Bus Voltage 

4: Motor Current 

0 *1 

02-13 Analog Output FM+ Gain (%) 0 ~1000 100 *1 

02-14 Analog Output FM+ Bias (%) 0.0 ~100.0 0.0 *1 

02-15 FM+ Bias Selection 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 

02-16 FM+ Slope 
0: Positive 

1: Negative 
0 *1 

 
3-preset Frequency function group 
Function 
Code No. Description Range/Code Factory

Setting Remarks

03-00 
Preset Speed Control mode 
Selection 

0: common 

(Is uniform time( Acc1/Dec1or Acc2/Dec2) 

1: special 

(is single time Acc0/Dec0~ Acc15/Dec15) 

0  

03-01 Preset Speed 0  (Hz)  0.00 ~ 400.00 5.00 Keypad Freq

03-02 Preset Speed1  (Hz) 0.00 ~ 400.00 5.00 *1 

03-03 Preset Speed2  (Hz) 0.00 ~ 400.00 10.00 *1 
03-04 Preset Speed3  (Hz) 0.00 ~ 400.00 15.00 *1 
03-05 Preset Speed4  (Hz) 0.00 ~ 400.00 20.00 *1 
03-06 Preset Speed5  (Hz) 0.00 ~ 400.00 25.00 *1 
03-07 Preset Speed6  (Hz) 0.00 ~ 400.00 30.00 *1 
03-08 Preset Speed7  (Hz) 0.00 ~ 400.00 35.00 *1 
03-09 Preset Speed8  (Hz) 0.00 ~ 400.00 40.00 *1 
03-10 Preset Speed9  (Hz) 0.00 ~ 400.00 45.00 *1 
03-11 Preset Speed10  (Hz) 0.00 ~ 400.00 50.00 *1 
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03-12 Preset Speed11  (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
03-13 Preset Speed12  (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
03-14 Preset Speed13  (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
03-15 Preset Speed14  (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
03-16 Preset Speed15  (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
03-17 Preset Speed0-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-18 Preset Speed0-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-19 Preset Speed1-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-20 Preset Speed1-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-21 Preset Speed2-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-22 Preset Speed2-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-23 Preset Speed3-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-24 Preset Speed3-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-25 Preset Speed4-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-26 Preset Speed4-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-27 Preset Speed5-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-28 Preset Speed5-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-29 Preset Speed6-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-30 Preset Speed6-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-31 Preset Speed7-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-32 Preset Speed7-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-33 Preset Speed8-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-34 Preset Speed8-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-35 Preset Speed9-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-36 Preset Speed9-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-37 Preset Speed10-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-38 Preset Speed10-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-39 Preset Speed11-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-40 Preset Speed11-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-41 Preset Speed12-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-42 Preset Speed12-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-43 Preset Speed13-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-44 Preset Speed13-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-45 Preset Speed14-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-46 Preset Speed14-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-47 Preset Speed15-Acctime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
03-48 Preset Speed15-Dectime 0.1 ~ 3600.0 (second) 10.0 *1 
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04-start/stop command group 
Function 
Code No. Description Range/Code Factory 

Setting Remarks

04-00 Starting Method Selection 
0: Normal Start 
1: Enable Speed Search 

0  

04-01 Stopping Method Selection 
0: Enhanced braking capacity 
1: Coast to stop 
2: standard braking capacity 

0  

04-02 Keypad Stop Button 
0: Stop Button Enabled 
1: Stop Button Disabled 

0  

04-03 
Momentary Power Loss and 

Restart 

0: Momentary Power Loss and Restart disable 
1: Momentary power loss and restart enable 

2: Momentary power loss and restart enable while 

CPU is operating. (According to the capacity of DC 

power) 

0  

04-04 
Momentary Power Loss 

Ride-Thru Time (Seconds) 
0.0 - 2.0 0.5  

04-05 Auto Restart Method 
0: Enable Speed Search 
1: Normal Start 

0  

04-06 
Auto Restart Delay Time 

(Seconds) 
0.0 - 800.0 0.0  

04-07 
Number of Auto Restart 

Attempts 
0-10 0  

04-08 Reset Mode Setting 
0: Enable Reset Only when Run Command is Off 
1: Enable Reset when Run Command is On or Off 

0  

04-09 Direct Running After Power Up 
0: Enable Direct running after power up 
1: Disable Direct running after power up 

1  

04-10 Delay-ON Timer (Seconds) 1.8 ~300.0 1.8  

04-11 
Kinetic Energy Back-up 

Deceleration Time 

0.0: Disable 

0.1~25.0: KEB Deceleration Time 
0.0  

04-12 
Lower Limit of Power Voltage 

Detect 
150.0~210.0 

/300.0~420.0 

190.0 

/380.0 
 

04-13 DC Injection Brake Level (%) 
 @start 

0.0~150.0 50.0  

04-14 
DC Injection Brake Time 

(Seconds) @start 

0.0~25.5 0.5  

04-15 
DC Injection Brake Start 

Frequency (Hz) @stopped 

0.10~10.00 1.50  

04-16 
DC Injection Brake Level (%) 

@Stopped 

0.0~150.0 50.0  

04-17 
DC Injection Brake Time 

(Seconds) @stopped 

0.0~25.5 0.5  
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05-V/F command group 
Function 
Code No. Description Range/Code Factory 

Setting Remarks 

05-00 
Volts/Hz Curve Modification 

(Torque Boost) (%) 
0 ~ 30.0 10.0 *5 

05-01 
Motor No Load Current 

(Amps AC) 

 

----- 

 *5 

05-02 
Motor rated Slip Compensation 

(%) 

0.0 ~ 100.0 25.0 *5 

05-03 
v/f max voltage 220V series:170.0 ~ 264.0 

440V series:323.0 ~528.0 

 *5 

05-04 Maximum Frequency (Hz) 0. 20 ~ 400.00 50.00/60.00 *5 

05-05 
Maximum Frequency Voltage 

Ratio (%) 
0.0 ~ 100.0 100.0 

 

*5 
05-06 Medium Frequency (Hz) 0. 10 ~ 400.00 25.00/30.00 *5 

05-07 
Medium Frequency Voltage 

Ratio (%) 

 

0.0 ~ 100.0 

 

50.0 
 

*5 

05-08 Minimum Frequency (Hz) 0. 10 ~ 400.00 0.50/0.60 *5 

05-09 
Minimum Frequency Voltage 

Ratio (%) 

 

0.0 ~ 100.0 

 

1.0 
*5 

05-10 
 

V/F Energy Saving Mode 

0: Disabled 

1: Controlled by MFIT at Energy Saving 

 

0 
*5 

05-11 V/F Energy Saving Gain (%) 0 ~ 100 80 *5 

05-12 V/F start Frequency 0.00 ~ 10.00 0.00 *5 

 
06-Motor parameter group 
Function 
Code No. Description Range/Code Factory 

Setting Remarks 

06-00 Motor Rated Voltage (VAC) -----  *4 

06-01 Motor Rated Current (Amp AC) -----  *4 
06-02 Motor Rated Power (kW) -----  *4 

06-03 Motor Rated Speed (RPM) -----  *4 

06-04 Motor Rated Frequency (Hz) -----  *4 

06-05 Motor Parameter Auto Tuning 
0：Invalid 
1：Valid 

0  

06-06 Stator Resistance (Ohms) -----  *3*4 
06-07 Rotor Resistance (Ohms) -----  *3*4 
06-08 Equivalent Inductance (mH) -----  *3*4 
06-09 Magnetizing Current (AmpsAC) -----  *3*4 
06-10 Ferrite Loss Conductance (gm) -----  *3*4 

06-11 
Low-frequency compensation 

Gain 
0 ~ 100 30  
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07-Protection function group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks 

07-00 Trip Prevention Selection 

xxxx0: Enable Trip Prevention During 
Acceleration 

xxxx1: Disable Trip Prevention During 
Acceleration 

xxx0x: Enable Trip Prevention During 
Deceleration 

xxx1x: Disable Trip Prevention During 
Deceleration 

xx0xx: Enable Trip Prevention in Run 
Mode 

xx1xx: Disable Trip Prevention in 
Run Mode 

x0xxx: Enable over voltage Prevention 
in Run Mode 

x1xxx: Disable over voltage Prevention 
in Run Mode 

00000  

07-01 
Trip Prevention Level During 
Acceleration (%) 

50 ~ 200 200 
Inverter Rated 

Current 
200% 

07-02 
Trip Prevention Level During 
Deceleration (%) 

50 ~ 200 200 
Inverter Rated 

Current 
200% 

07-03 
Trip Prevention Level In Run 
Mode (%) 

50 ~ 200 200 
Inverter Rated 

Current 
200% 

07-04 
over voltage Prevention Level in 
Run Mode  

350.0 VDC ~ 390.0 VDC 
700.0 VDC ~ 780.0 VDC 

380.0/760.0  

07-05 
Electronic Motor Overload 
Protection Operation Mode 

0: Enable Electronic Motor 
Overload Protection 

1: Disable Electronic Motor 
Overload Protection 

1  

07-06 Motor type Selection 

0: Electronic Motor Overload  
Protection Set for  
Non-Inverter Duty Motor 

1: Electronic Motor Overload  
Protection Set for Inverter  
Duty Motor 

0  

07-07 
Motor Overload Protection 
Curve Selection 

0: Constant Torque (OL =103 %)  
(150 % for 1 Minute) 

1: Variable Torque (OL = 113 %) 
 (123 % for 1 Minute) 

0  

07-08 
Operation After Overload 
Protection is Activated 

0: Coast-to-Stop After Overload  
Protection is Activated 

1: Drive Will Not Trip when Overload 
Protection is 
Activated (OL1) 

0  
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07-09 
Over torque Detection Selection 
(OL3) 

0: Disable Over torque Operation 
1: Enable Over torque Operation  

Only if at Set Frequency 
2: Enable Over torque Operation  

while the Drive is in Run Mode 

0  

07-10 
Operation After Over torque 
Detection is Activated 

0: Coast-to-Stop After Over  
torque is Activated  

1: Drive will Continue to  
Operate After Over torque is 
Activated  (OL3) 

1  

07-11 
Over torque Threshold Level 
(%) 

30 ~ 300 160  

07-12 
Over torque Activation Delay 
Time (Seconds) 

0.0 ~ 25.0 0.1  

07-13 
OH over heat Protection ( cooling 
fan control)    

0: Auto (Depends on temp.) 
1: Operate while in RUN mode 
2: Always Run 
3: Disabled 

1  

 
 
08-Communication function group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks 

08-00 
Assigned Communication 
Station Number 

0~ 32 1 *2*4 

08-01 RTU code /ASCII code select 
0:RTU code 
1:ASCII code 

0 *2*3 

08-02 Baud Rate Setting (bps) 

0:4800 
1:9600 
2:19200 
3:38400 

2 *2*3 

08-03 Stop Bit Selection 
0:1 Stop Bit     
1:2 Stop Bits  

0 *2*3 

08-04 Parity Selection 
0:Without Parity 
1:With Even Parity 
2:With Odd Parity 

0 *2*3 

08-05 Data Format Selection 
0: 8-Bits Data  
1: 7-Bits Data 

0 *2*3 

08-06 
Communication time-out  
detection time 

0.0 ~ 25.5 0.0  

08-07 
Communication time-out  
operation selection 

0:Deceleration to stop 
(00-10: Deceleration time 1) 
1:Coast to stop 
2: Deceleration to stop 
(10-06: Deceleration time 2) 
3: continue operating 

0  

08-08 Err6 fault tolerance times 1 ~ 20 3  
08-09 Drive Transmit Wait Time（ms） 5 ~ 65 5  
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09-PID function group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks 

09-00 PID Mode Selection  

0:Disabled 
1:Bias D Control 
2:Feedback D Control 
3:Bias D Reversed Characteristics Control 
4:Feedback D Reversed Characteristics 

Control 
5:Frequency Command + Bias D Control 
6:Frequency Command + Feedback D 

Control 
7:Frequency Command + Bias D Reversed 

Characteristics Control 
8:Frequency Command + Feedback D 

Reversed Characteristics Control 

0  

09-01 Feedback Gain coefficient 0.00 ~ 10.00 1.00 *1 
09-02 Proportional Gain (%) 0.0 ~ 10.0 1.0 *1 
09-03 Integration Time (Seconds) 0.0 ~ 100.0 10.0 *1 
09-04 Differentiation Time (Seconds) 0.00 ~ 10.00 0.00 *1 

09-05 PID Offset 
0: Positive 
1: Negative 

0 *1 

09-06 PID Offset Adjust (%) 0 ~ 109 0 *1 

09-07 
PID Output Lag Filter Time 
(Seconds) 

0.0 ~ 2.5 0.0 *1 

09-08 Feedback Loss Detection Mode 

0: Disabled  
1: Enabled - Drive Continues to 

Operate After Feedback Loss 
2: Enabled - Drive "STOPS"  

After Feedback Loss 

0  

09-09 
Feedback Loss Detection Level 
(%) 

0 ~100 0  

09-10 
Feedback Loss Detection Delay 
Time (Seconds) 

0.0 ~ 25.0 1.0  

09-11 Integration Limit Value (%) 0 ~ 109 100 *1 

09-12 
Integration Value Resets to Zero 
when Feedback Signal Equals 
the Intended Value 

0: Disabled 
1: 1 Second 
30: 30 Seconds 
0 ~ 30 

0  

09-13 
Allowable Integration Error 
Margin (Units)  
(1 Unit = 1/8192) 

0 ~100 0  

09-14 Sleep Frequency Level 0.00 ~ 400.00 0.00  
09-15 Sleep Function Delay Time 0.0 ~ 25.5 0.0  
09-16 Wake up frequency Level 0.00 ~ 400.00 0.00  
09-17 Wake up function Delay Time 0.0 ~ 25.5 0.0  
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10-Assistant function group  
Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory 
Setting 

Remarks 

10-00 Expansion card type  Reserved  

10-01 Reverse operation control 
0: Reverse command is enabled 
1: Reverse command is disabled 

0  

10-02 
Keypad Operation with 
Up/Down Keys in Run Mode 

0: ‘Enter’ must be pressed after  
Frequency change with Up/Down Keys 
on keypad. 

1: Frequency will be changed  
directly when Up/Down Keys  
are Pressed 

0  

10-03 Carrier Frequency (kHz) 1~ 15 5  

10-04 Carrier mode Selection 

0: Carrier mode0  
3-phase PW M modulation 

1: Carrier mode1 
 2-phase PW M modulation 
2: Carrier mode2 
 2-phase randomized PW M modulation 
3: Carrier mode3 
 randomized PW M modulation 
4: Carrier mode4  
dual randomized PW M modulation 

1  

10-05 
Acceleration Time 2 (MFIT) 
(Seconds) 

0.1 ~ 3600.0 10.0 *1 

10-06 
Deceleration Time 2 (MFIT) 
(Seconds) 

0.1 ~ 3600.0 10.0 *1 

10-07 S-Curve Acc/Dec 1 (Seconds) 0.0 ~ 4.0 0.2  
10-08 S-Curve Acc/Dec 2(Seconds) 0.0 ~ 4.0 0.2  
10-09 S-Curve Acc/Dec 3 (Seconds) 0.0 ~ 4.0  0.2  
10-10 S-Curve Acc/Dec 4 (Seconds) 0.0 ~ 4.0 0.2  
10-11 Skip Frequency 1 (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
10-12 Skip Frequency 2 (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
10-13 Skip Frequency 3 (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1 
10-14 Skip Frequency Bandwidth (±Hz) 0.00 ~ 30.00 0.00 *1 

10-15 
Carrier Frequency 
Reduction by temperature raising 

0:disabled 
1:enabled 0  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  Chapter 4 Software Index 

4-18 

11-Keypad display group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code Factory 
Setting 

Remarks

11-00 Display Mode 

xxxx0: Disable Motor Current Display 
xxxx1: Enable Motor Current Display 
xxx0x: Disable Motor Voltage Display 
xxx1x: Enable Motor Voltage Display 
xx0xx: Disable Bus Voltage Display 
xx1xx: Enable Bus Voltage Display 
x0xxx: Disable temperature Display 
x1xxx: Enable temperature Display 
0xxxx: Disable PID feedback Display 
1xxxx: Enable PID feedback Display 

00000 *1 

11-01 Custom Units (Line Speed) Value 0~65535 1800 *1 

11-02 
Custom Units (Line Speed) 
Display Mode 

0: Drive Output Frequency is  
Displayed 

1: Line Speed is Displayed in  
Integer (xxxx) 

2: Line Speed is Displayed with One Decimal 
Place (xxx.x) 

3: Line Speed is Displayed with Two Decimal 
Places (xx.xx) 

4: Line Speed is Displayed with  
Three Decimal Places (x.xxx) 

0 *1 

11-03 Max PID Feedback Setting 0~999 100 *1 
11-04 Min PID Feedback  Setting  0~999 0 *1 

11-05 PID Feedback Display Mode 
0:Displayed in Integer (xxx)
1:Displayed with One Decimal Place (xx.x) 
2:Displayed with Two Decimal Places (x.xx) 

0 *1 

11-06 
PID Feedback Display Unit 
Setting 

0:xxx--    
1:xxxpb  (pressure) 
2:xxxfl   (flow)  

0 *1 

 
12-User parameter group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code Factory 
Setting 

Remarks

12-00 Drive Horsepower Code  ----- *3 
12-01 Software Version ----- ----- *3 

12-02 Fault Log (Last 3 Faults)  ----- *3 

12-03 
Accumulated Operation Time1 
(Hours) 

0~23 ----- *3 

12-04 
Accumulated Operation Time2 
(Days) 

0~65535 ----- *3 

12-05 
Accumulated Operation Time 
Mode 

0: Time Under Power    
1: Run Mode Time Only   

0 *3 

12-06 Reset Drive to Factory Settings 
1150: Reset to the 50Hz factory setting  
1160: Reset to the 60Hz factory setting 

----  
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12-07 Parameter Lock 

0: Enable all Functions 
1: 03-01~03-16 cannot be changed 
2: All Functions cannot be changed Except 
03-01~ 03-16 
3: Disable All Function 

0  

12-08 Parameter password 00000~65535 00000  
12-09 Copy Unit  Reserved  

 
13-Auto Run function group  
Function 
Code No. 

Description Range/Code 
Factory
Setting

Remarks

13-00 Auto Run( sequencer) mode selection 

0: Disabled.  
1: Single cycle.     

(Continues to run from the 
Unfinished step if restarted). 

2: Periodic cycle.   
(Continues to run from the 
 unfinished step if restarted).  

3: Single cycle, then holds thespeed Of 
final step to run.             

 (Continues to run from the unfinished 
step if restarted).  
4: Single cycle.   

( starts a new cycle if restarted). 
5: Periodic cycle.  

( starts a new cycle if restarted). 
6: Single cycle, then hold the speed of 
final step to run.  
    ( starts a new cycle if restarted). 

0  

13-01 Auto _ Run Mode Frequency Command 1 
13-02 Auto _ Run Mode Frequency Command 2 
13-03 Auto _ Run Mode Frequency Command 3 
13-04 Auto _ Run Mode Frequency Command 4 
13-05 Auto _ Run Mode Frequency Command 5 
13-06 Auto _ Run Mode Frequency Command 6 
13-07 Auto _ Run Mode Frequency Command 7 
13-08 Auto _ Run Mode Frequency Command 8 
13-09 Auto _ Run Mode Frequency Command 9 
13-10 Auto _ Run Mode Frequency Command 10 
13-11 Auto _ Run Mode Frequency Command 11 
13-12 Auto _ Run Mode Frequency Command 12 
13-13 Auto _ Run Mode Frequency Command 13 
13-14 Auto _ Run Mode Frequency Command 14 
13-15 Auto _ Run Mode Frequency Command 15 

0.00 ~ 400.00  (Hz) 
 

0.00  

13-16 Auto_ Run Mode Running Time Setting 0 
13-17 Auto_ Run Mode Running Time Setting 1 
13-18 Auto_ Run Mode Running Time Setting 2 
13-19 Auto_ Run Mode Running Time Setting 3 
13-20 Auto_ Run Mode Running Time Setting 4 
13-21 Auto_ Run Mode Running Time Setting 5 
13-22 Auto_ Run Mode Running Time Setting 6 
13-23 Auto_ Run Mode Running Time Setting 7 

0.0 ~ 3600.0  (second) 
 

0.0  
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13-24 Auto_ Run Mode Running Time Setting 8 
13-25 Auto_ Run Mode Running Time Setting 9 
13-26 Auto_ Run Mode Running Time Setting 10 
13-27 Auto_ Run Mode Running Time Setting 11 
13-28 Auto_ Run Mode Running Time Setting 12 
13-29 Auto_ Run Mode Running Time Setting 13 
13-30 Auto_ Run Mode Running Time Setting 14 
13-31 Auto_ Run Mode Running Time Setting 15 
13-32 Auto_ Run Mode Running Direction 0 
13-33 Auto_ Run Mode Running Direction 1 
13-34 Auto_ Run Mode Running Direction 2 
13-35 Auto_ Run Mode Running Direction 3 
13-36 Auto_ Run Mode Running Direction 4 
13-37 Auto_ Run Mode Running Direction 5 
13-38 Auto_ Run Mode Running Direction 6 
13-39 Auto_ Run Mode Running Direction 7 
13-40 Auto_ Run Mode Running Direction 8 
13-41 Auto_ Run Mode Running Direction 9 
13-42 Auto_ Run Mode Running Direction 10 
13-43 Auto_ Run Mode Running Direction 11 
13-44 Auto_ Run Mode Running Direction 12 
13-45 Auto_ Run Mode Running Direction 13 
13-46 Auto_ Run Mode Running Direction 14 
13-47 Auto_ Run Mode Running Direction 15 

0:stop 
1: forward 
2: reverse 

0 
 

 

 
※Notes: *1 Can be modified during run 

*2 cannot be modified while communication is active 

*3 do not change while making factory setting 

*4 the parameter will be changed by replacing model 

*5 only available in V/F mode 




