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  دلتا با اينورترHMIارتباط

  : دلتا با اينورترHMIنحوه ارتباط 

  :دلتا سه مرحله اصلي زير موجود است HMI براي برقراري ارتباط بين هر نوع اينورتر و

 ، پورت مورد استفاده و توضيحات مربوط به نحوه ايجاد HMIكابل مورد نياز كه نحوه درست كردن كابل متناسب است با نوع  -1

  RS485سيم هاي مثبت و منفي 

 HMIمربوط به شبكه در تنظيمات  -2

   تنظيمات مربوط به شبكه در اينورتر-3     

  : MAاينورتر

   : دلتا ،  با ذكر يك مثال توضيح داده شده استHMI ها و اينورتر سري ازارتباط اين

    DOPB  اينچ ، HMI 5و ) MA)2HP-3Q :   مورد استفاده HMI اينورتر و 

  : در ارتباط با سوكت شبكه اين نوع اينورتر اقدام به ساختن كابل نماييد لازم است با توجه به توضيحات زير ،فادهبراي توليد كابل مورد است

  وصل مي شوندCOM2 HMI از 6 به پين (-)S و ترمينال 1 به پين (+)Sترمينال 

      

  
  

  

  

HMI ١پبن   

HMI   ۶پبن 
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  دلتا با اينورترHMIارتباط

  

MODE2  MODE1  
RS-485  RS-232  PIN  COM Port(B05S) 

D+    1  
  RXD  2 
  TXD  3 
    4 

GND  5 
D-    6 
    7 

    8 
    9 

  
  

COM2  
  
  

  

  

مه نمونه زير را برنا ، HMIتوسط  DCپارامترهاي جريان و ولتاژ روشن و خاموش كردن درايو و نمايش همچنين براي كنترل دور اينورتر 

  : را باز مي كنيم HMI برنامه مربوط به ابتدا.طراحي مي كنيم 
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  دلتا با اينورترHMIارتباط

  :زير را در پنجره بعدي انجام دهيدتنظيمات 

  
  . انتخاب شوند Parity=None و Stop Bits=2 و Date Bits=8 Bits و Baud Rate =4800 و RTUنوع كنترلر كنيد كه دقت 

  . به صفحه مربوط به پروژه وارد مي شويم Finishبا زدن دكمه 
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  دلتا با اينورترHMIارتباط

و دو  Stop براي Reset و يك كليد Run براي Set نموده همچنين يك كليد  كليد مورد نظر را انتخاب  Numeric Entryاز منوي 
   :در نظر ميگيريم و صفحه زير را ايجاد مي نماييمن دادن مقادير ولتاژ و جريان  براي نشاNumeric Displayكليد 

  

  
  

   . است را انتخاب مي كنيم"0001 "كه  كنترل فركانس براي آدرس دهي از جدول پروتكل ها كد مورد نظر براي

  :ارد مي كنيم و را مقادير مورد نظرو  Write و  Readمطابق شكل زير آدرس هاي 
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  دلتا با اينورترHMIارتباط

  : شود  تنظيمات زير انجامDetail كليد مربوط به نمايش فركانس در قسمت تنظيماتدر 

  
  .همين ترتيب براي ساير كليد هاي انتخابي آدرس ها را تعريف مي كنيم به  

Run , Stop = 0000.0  ,   Frequency = 0001   ,   Output Current = 0027  ,  DCBus = 0028 

 . تنظيم مي كنيمرا  Run و فرمان  پارامتر مربوط به كنترل فركانس ، وHMI را با توجه به تنظيمات زيردر اينورتر هم موارد 
  : جدول مربوط به پارامترها

   پارامتر مقدار متناظر
2  Sn-04  پارامترتنظيمRun 

2  Sn-05   فركانسپارامترتنظيم  
1 Sn-36 Station No. 
2 Sn-37 Baud rate=4800 
0 Sn-38 Parity=None 

3 Cn-27 
زماني تشخيص فاصله 

 خطاي شبكه
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  دلتا با اينورترHMIارتباط

   . كنيم Run, Stop و يا اينورتر را  ، فركانس اينورتر را تغيير دهيمHMI تعريف شده روي هاياكنون مي توانيم با استفاده از كليد

 مي توانيم عملكرد مورد نظر را پياده سازي اينورترنوع مربوط به هر  براي ديگر عملكردهاي اينورتر هم با توجه به جدول پروتكل هاي 

 . كنيم

ظاهر مي شود كه " RS-485Interrupt "اينورتر نباشد پيغام و HMIتبادل اطلاعت بين به ذكر است كه در اين اينورتر زمانيكه لازم 
 تبادل اطلاعات برقرار باشد ديگر پيغام خطايي روي صفحه نمايش داده نمي زمانيكه  اين خطا برطرف مي شود و تاHMIپس از تنظيم 

  .شود 
 با توجه به فرمول زير مي باشدفركانس وارد شده همچنين 

 Cn-02(Frequency) = 30000/100% 
 
   .وارد شود ... و15000 عدد 25HZبه همين نسبت جهت فركانس و  30000 بايد عدد 50HZرمول براي فركانس توجه به اين فبا  


